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Vazlat

« Miért van szukségunk adaptiv vilagitasra?
« Mennyi energia takarithatdé meg?

* Pilot projekt: forgalomintenzitas alapjan szabalyozott
utvilagitas
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A varosok jelentbsége

A vilag energiaenergiatermelésének A kozvilagitas elérheti az 6nkormanyzatok
70%-at varosok hasznaljak fel villamosenergia-koltségenek 65%-at
\‘\., -
.\ ’{

O 6:5.%

Forras: https://www.energy.gov/eere/understanding-energy-use-cities-infographic
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UtVi Iégl'tés Gtvilagitas

320 millio kdzvilagitasi oszlop vilagszerte
600 TWh éves fogyasztas (~Németorszag fogyasztasa)
2,5%-a globalis villamosenergia-fogyasztasanak

globalis villamosenergia-
fogyasztas: 24 000 TWh

https://www.statista.com/statistics/267081/electricity-consumption-in-selected-

countries-worldwide/
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Energiatermeles és kdzvilagitas [ vwsisorosa |

1960 1980 2000 2020 2040

VILAGITS!

alaperémuvek

& &= olcsé villamosenergia megujuld energiaforrasok
. Y éjszakai energiafolosleg idében és térben elosztott termelés

energiatarolok

zéro CO, emisszid
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Fjszakai és nappali balesetek ardnya

Egyesult Kiralysag, 1979, szaraz Ut
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Ejszakai és nappali balesetek aranya
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Atlagos fénys(r(iség [cd/m?]

e egy pont - egy Utszakasz
* nagy szoras
* a megvilagitas csak egy a sok

tényez6 kozil
e afényslrlség novelése csokkenti
az éjszakai baleset valdszin(ségét

Hargroves RA, Scott PP. Measurements of
road lighting and accidents — the results.
Public Lighting 1979; 44: 213-221.
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Ejszakai és nappali balesetek aranya
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Ejszakai és nappali

7

Fjszakai és nappali balesetek ardnya

Uj-Zéland, 2006-2010, 7944 baleset
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Michael Jackett a, William Frith, Quantifying the impact of road lighting on road safety — A New Zealand Study, IATSS Research 36 (2013) 139-145
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Biztonsag és biztonsagerzet

Horizontalis és vertikalis megvilagitas

Guidelines for the Implementation of Reduced Lighting on Roadways
Virginia Tech Transportation Institute 2014
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Utkategoriak és vilagitasi oszta
Osztalybesorolastol tugg a vilagitasi elbira

vok, EN 13201

Olra

Gépjarmdforgalom (M) Gyalogosforgalmat is tartalmazo utszakasz (P)

3. tablazat: P vilagitas

—
1. tiblazat: M vilagitasi osztalyok /ﬁ)sztély Horizontalis nNilégités
Osztaly Az uttest burkplatanak fénysdrlisége szaraz es nedves Rontd Kérnyezeti
Utburkolat eseten képrazas vilagitas E: l Emin
Szdraz ttviszonyok Nedves | Szdraz Utvi- | Szdaraz [legkisebb [farbantartasi
Utviszonyok | szonyok | Utviszonyok karbantartasi érték]
[ U, uz? U b fr® Re d EI'tEk] Ix
: [legalabb] [legalahb] [legalébb] | [legfeliebb] | [legalébb]
[legkisebb o Ix
karbantar- °
tasi erték] P1 15,0 3,00
cdim® P2 10,0 2,00
M1 2,00 0,40 0,70 0,15 10 0,35
P3 7,50 1,50
M2 1,50 0.40 0,70 0,15 10 0,35
M3 1,00 0,40 0,60 0.15 18 0.30 P4 5.00 1,00
M4 0.75 0,40 0,60 0,15 5 0,30 Po 3,00 0,60
M5 0.50 035 0.40 0.15 15 0.30 P6 2,00 0,40
M6 0.30 0.35 0.40 015 20 0.30 P7 Nincs eldiras Nincs eldiras
_
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GépjarmUforgalom (M), 100% — 15%

Id6ben valtozo tervezési paraméterek

Szempont VW_max VW_min Megjegyzés
Tervezési sebesség vagy sebességhatar (-2; -1; 1; 2); -1 -1 sebességhatar allandé
Forgalomnagysag (-1; 0; 1); 1 -1 45%-rol 15% ala esik
Forgalomdsszetétel (0; 1; 2); 2 0 vegyesrél csak gépjarmd
Uttestelvalasztds (0; 1); 1 1 nem valtozik
Csomoéponts(rlség (0; 1); 0 0 nem valtozik
Parkold jarm(vek (0; 1); 1 1 nem valtozik
Kornyezeti fénys(rlség (-1; 0; 1) 1 -1 a kornyezeti fénysdrlség csokken
Navigacids feladat (0; 1; 2). 1 1 nem valtozik
VWS 6 0
6-VWS 0 6
Vilagitasi osztaly M1 M6
Minimélis fénys(rdség, Lmin [cd/mz] 2 0.3

100% 15%
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Gyalogosforgalmat is tartalmazo utszakasz (P)
100% — 13%

ld6ben valtozo tervezési paraméterek

Szempont VW_max VW_min Megjegyzés
Haladasi sebesség (0; 1); 1 1 max 40 km/h
Haszndlati intenzitas (-1; 0; 1); 1 -1 forgalmas / békés
Forgalomosszetétel (0; 0; 1; 1; 2); 2 0 vegyesrdl csak gépjarmd
Parkolo jarmdvek (0; 1); 1 1 van parkolo jarmd
Kornyezeti fénystiriség (-1; 0; 1) 1 -1 Kirakatok kivilagitasa visszaszabalyoz
VWS 6 0
B-VWS 0 6
Vilagitasi osztaly P1 P6
Minimalis megvilagitas [lux] 15 2 akar P1-r6l P6-ra csokkenhet a megvilagitas igény
100% 13%
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Pilot projekt




Pilot projekt helyszin

KFKI sporttelep
Szerviz ut

Oszloptavolsag: 18.6 m
Oszlop magassag: 3 m
Oszlop - Ut tavolsag: 1 m
Utszélesség: 6.1 m

Jelenlegi vilagitas: CFL
Uj vilagitas LED
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Adaptiv vilagitas elvi feléepitése

Kbzponti vezérld

Forgalom-
szamlalé r
szenzor

adatkapcsolat

Vilagitotest Vilagitotest Vilagitotest Vilagitotest Vilagitotest
1 p) 3 4 5

Alkonykapcsolo
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Gyalogosforgalmat is tartalmazo utszakasz (P)

Csak a forgalomintenzitas valtozasra szabalyozunk

P2 (100%) — P4 (50%)

Szempont VW_max VW_min Megjegyzés
Haladasi sebesség (0; 1); 1 1 max 40 km/h
Hasznalati intenzitas (-1; 0; 1); 1 -1 forgalmas / békés
Forgalomosszetétel (0; 0; 1; 1; 2); 1 1 nem valtozik
Parkold jarmdvek (0; 1); 1 1 van parkold jarmi
Kornyezeti fénysdrdlség (-1; 0; 1) 0 0 Kirakatok kivilagitasa nem valtozik
VWS 4 2
6-VWS 2 4
Vilagitasi osztaly P2 P4
Minimalis megvilagitas [lux] 10 5

100% 50%
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Rendszerarchitektura

SaaS

Software as a Service

Paa$S

Platform as a Service

4
v

loT Gateway

Things
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Vllagltasszabalyozas a forgalom surusege
alapjan

— 45 —_

f.° ‘P

SN 100 X

()] (7))
a0 g «©
N wn B
\U') (@) N (@)
2 © s ©
S % oo %
g 7 8 v
> n

o 2 oo =
TU \('U GJ ‘CU
oo £ = £
X X

1_(2 © ©
- =

© S

Az abra forrasa: Barbagli et al., A Traffic Monitoring and Queue Detection System Based on an Acoustic
Sensor Network, International Journal on Advances in Networks and Services, vol 4 no 1 & 2, year 2011
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Megvilagitas es fenyhasznositas
teljesitmeényfiggese
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Halozati jellemzdk teljesitmeényfuggése
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A projekt célja

Kutatas
- Living Lab
« szenzorhalézatok

« szabalyozasi algoritmusok tesztelése
valos korlilmenyek kozott

ORing

Obudai Egyetem ORing Industrial

KVK MTI Networking Corp.

Oktatas
« Szakkollégium, 6nképzokor
« Beagyazott rendszerek oktatasa

« loT oktatas gyakorlati példakon
keresztul

Tungsram
Operations Kft

@

ELKH

Energiatudomanyi

Kutatokozpont
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