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Cégtorténet

1991-ben alapitott, kezdetben 75%-ban német tulajdonu, mara

mar 100%-ban magyar tulajdonu

Budapest kozpontu vallalkozas

Radidfrekvencias és mikrohulldamu rendszerek és megoldasok
fejlesztése és gyartasa

Toébb mint 100 alkalmazott

Export orientalt: 30 orszagba, 4 kontinensre 70% feletti
Tobb, mint 400 sajat fejlesztésl termék

50 uj termék / év

Erés kapcsolat egyetemekkel és kutatoszervezetekkel




Felszini kozmi létesitmények jellemzdi

Nagy foldrajzi kiterjedés (pl. villamosenergia-rendszer)
Nehezen megkozelithetd lokaciok

Kritikus infrastruktura, gyors tzemhelyreallitas sziikséges
Kitettség a szélsOséges id6jarasnak (szandékos rongalasnak)

Csomoponti elemei (pl. er6muvek, alallomasok) stratégiai
fontossaguak (lizemeltetési és biztonsagi szempontbdl is)

Elérhet6 UAV technoldgia, dronok fajtai
BHE rendszer
Fizikai jellemz6k: Sebesség hatotavolsag, meghajtas

(ASTRON BHED)
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Autonom navigacio, stabilizalt
kamera platform, pilota kamera

Indité
katapult,
elektromos

csorlovel

Ethernet interfészen keresztiil tetsz6leges szamu adatkiértékel6
munkaallomas csatlakoztathaté a foldi vezérl6allomas szerveréhez

UAV rendszer elemei

Wy Wy Wy Wy
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Sebesség: 60 — 100 km/h

Magassag: > 4000 m
Szarny fesztav: 3.7m
Hossz: 1.7m
Maximalis tomeg: 17.0 kg
Repulési id6: 1.5 éra min.
Meghajtas: elektromos
Hasznos teher: 3 kg max.

* Kompozit szerkezet(

e Konnyen szallithato

e Gyorsan Uzembe helyezhet6

e Teljesen autondm m(ikddés

e Inditokatapult

e Halds automata leszallito rendszer
e Valods idejli vided kapcsolat

e Fedélzeti adatrogzités

ASTRON F6bb adatok, jellemzék - BHESD)




Rack-es konstrukcio (cserélhetd panelekkel):
* Robotpiléta

¢  Kommunikacios egység

* Videojel feldolgozé, digitalizalé

e Adat és videojel rogzit6

 Fedélzeti szamitdgép

* Inercialis navigacios rendszer
o Galileo-kész GPS vevd

e Szenzor panel (MEMS légnyomasmeéré
a magassag és sebesség méréséhez

*  Opciondlis interfész mas fedélzeti
szenzorokhoz

ASTRON Fedélzeti elektronika ﬂ"e@)




Kommunikacio:
I - C-sadvu (NATO sav)
| - 15-20 km hatétév
- adaptiv
- célkovet6
- robosztus
- titkositott

Vezérlé:
- 2 db laptop (1 szerver) |
- konfiguralhatd display
- valés idejl video
- valds idejl telemetria
- kamera vezérlés
- Utvonal tervezés

'ASTRON et ot Yy v s ,
D1 NN Foldi vezérlo allomas




« Utvonaltervezés (500 ttvonalpont)
* Repllés kdzbeni atvonalmodositas
o Térképi vagy miholdnézet

» Valo6s idejl nyomkovetés
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Virtualis pilétafiilke

Recorded sirmam payback (efmst vehc, Ot Veho, 31172012 10:51:27 AM)

Telemetria folyamatos megjelenitése
Valos idejl fedélzeti kamerakép

Képi és telemetriai adatok rogzitese
Képi és telemetria adatok utolagos frissitése

BHE)



Stabilizalt platform o ]

' AirGuardian
09:06:49

All6- és mozgo célkovetés
Automata zoom
Kézi vezérlés egérrel |
Pilotakamera (lehet6séq) !

» Fedélzeti képdigitalizalas
» Valos idejl, parhuzamos képfeldolgozas
» HOékamera opcid ugyanezen funkciokkal

'ASTRON
K_ __/  business upgraded Ka mera veZérIés és funkCiék
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Hierarchikus szamitégépes Uuzemiranyitasi struktura
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Milyen informaciok hianyoznak?

Vizualis (optikai) megfigyelés:

e Hibahelyek (oszlopkiddlés, vezeték szakadas, zarlati
okok azonositasa)

e Haldzati elemek allapota (szigetel6k épsége,
szennyezettsége)

e Tavvezetéki beldgas, sodrony jegesedés

e Nyomvonal allapota (n6vényzet magassaga)

Hoékameras (infra) megfigyelés:
o Aramkotések allapota, terhelési allapot

ASTRON BHED



UAV alkalmazasi lehetoségek

Normal tizemi felhasznalas: diagnosztika, allapot felmérés

Uzemzavari: Helyzetfelmérés, elhdritds tdmogatasa

Alkalmazasi példak:

e Tavvezetéki allapotfelmérés (szigetelSk, kotések allapota,
melegedési pontok kimutatasa)

e Tavvezetéki Uzemzavari bejaras (vezetéki hibahelyek —
szakadas, oszlopkid6lés, zarlatok — detektalasa)

e Atomerdmdvi mobil dozimetria, szennyezettség mérés

e Kritikus helyek megkozelitése (katasztrofavédelmi
helyzetben)

A mért, rogzitett informaciok (képek) a diszpécserkdzponti
rendszerbe tovabbitandok.

(ASTRON BHG@)



Biztonsagi megfontolasok

(ASTRON

business upgraded

Az UAV-k haszndlata a kozm(halozat Gzemét nem
veszélyeztetheti, lzemzavart (zarlatot, szakadast, mechanikai
rombolast) nem okozhat.

Ehhez a repilésiranyitas, navigacié, autondm mukodeés (pl.
utkozés elkeriilés) megfelel6 biztonsagu és pontossagu kell, hogy
legyen, még kedvezbtlen idGjarasi korilmények kozott is.

A dréonok a kozm( kornyezetére nézve se legyenek veszélyesek
(az egyéb kozmivek, kozlekedés, magantulajdon veszélyeztetése
valamint az élet- és vagyonbiztonsag szempontjabol).

Az UAV tipusa (hatétavolsag, sebesség, mandverezd képesség —
minirepuld vagy kopter) a feladatnak megfelel6en valasztandd ki.

nne@)



Koszonjiik a figyelmet!

Dr. Kazi Karoly, kazik@bhe-mw.eu
Dr. Kovacs Attila, kovacsa@astron.hu
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