
Érzékelők alkalmazása a vezetőt 
támogató rendszereknél 



Vezetői asszisztensek 



Távolság érzékelés 



Sávtartó asszisztens 



A sávtartó asszisztens felépítése 



Érzékelt jelek 

• Motorfordulatszám (G28 – J623) 

• Menetpedál jel (G79 – J623) 

• Járműsebesség (b – J104) 

• Féklámpa kapcsoló (F – J104) 

• ESP jel (c – J104) 

• Kormánynyomaték (G269 – J500) 

• Irányjelző kapcsoló (E2 – J527) 

• Asszisztens kapcsoló (E617 – J527) 

 



Érzékelt jelek 

• Automata távolságszabályozás érzékelő (G550 
– J428) 

• Külső hőmérséklet (G17 – J393) 

• Ablaktörlő működőképesség (d – J519) 

• Sávtartó asszisztens kamera (a) 

 



Beavatkozások 

• Sávtartó asszisztens szélvédő fűtés (Z67) 

• Elektromechanikus szervokormány motor 
(V187 – J500) 

• Ellenőrző lámpa (K240 – J285) 

• Zümmer és gong (H3 – J285) 

• Multifunkciós kijelző (J119 – J285) 

 



Egyéb kapcsolatok 

• CAN – gateway (J533) 



Működés 

Bekapcsolás 
Aktív és passzív működés 



Működés 

Működés egyenes úton 

Működés kanyarodáskor 



Kamera és vezérlőegység 



Nyomsáv felismerés 









Beavatkozás 



Beavatkozás 



Kormánykerék elengedés 



Működési határok 

• Úttest állapota – passzív mód 
• Időjárási viszonyok – passzív mód 
• Fényviszonyok – passzív mód 
• Forgalmi sáv széle – passzív mód – „jelenleg az 

érzékelő nem lát ” 
• Szennyezett szélvédő – passzív mód – kamera 

szélvédőfűtés bekapcsolása 
• Útépítés – a sárga jelölést is szürkének látja – 

legrosszabb esetben passzív állapotba kapcsol 
• Optikai csalódások – passzív mód 



Üzemállapotok 



Közlekedési helyzetek jelzése 





Hibák és üzemzavarok 



Rendszerelemek 



Beavatkozók 



Kalibrálás 

• Okai: 
– Vezérlőegység/kamera csere 

– Szélvédő csere 

– Futómű állítás (első/hátsó) 

– „Kalibrálás szükséges” bejegyzés a hibatárolóban 

• Fajtái: 
– Gyári (első) kalibrálás 

– On-line kalibrálás (dinamikus) 

– Műhelykalibrálás (statikus) 


