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A HYUNDAI H-TEC

Modellalapu szoftverfejlesztés

* Magas szintl algoritmusfejlesztés a
rendszermodellek alapjan

e Tesztelés a szakaszmodelleket is tartalmazo
integralt kornyezetben

 Modellekbdl generalt kod
* Matlab/Simulink kornyezet



AHYUNDA! 'H-TEC

Modellalapu szoftverfejlesztés

Kihivas:
e Szamtalan komponens
* Third party modules

MATLAB: 4\
SIMULINK

* Integracio
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Integralt paraméterkezelés

e KOzOSs ac
fejlesztd
adatstru

atbazis a kilonb6z6 modulok és
kOrnyezeteik szamara a hasznalt

cturakrol: valtozok, adattipusokkal és

egyeéb attributumokkal

* El6nyok:

— Koz6s interface specifikacidja egyszerlsodik

— Valtozasok szinkronizacioja automatikus a kornyezetek

kozott

— Duplikalt deklaraciok, parhuzamossagok kiiktatasa



A HYUNDAI H-TEC

Integralt parameéter-adatbazis

Kovetelmények:

* Az egyes modulok altal igényelt attributumok
uniojat tarolja

* Univerzalis, tobbféle programnyelven kdnnyen
feldolgozhato formatum

* Integralhatdsag verziokezel6 rendszerrel ( Git)

— Parhuzamos példanyok 6sszevezethet6sége!
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HEAVY INDUSTRIES CO., LTD.

Integralt parameéterkezelés

Adatformatum
* json (tobb file-ra osztva funkcidk szerint)
Komponensek R

"Authentication™: "MONITORING",
"EitFieldIype™: null,

* Interface L

"I 1ction™:
- EXCEI "Menu": "2.10.3.0.0.0"7,
"

!
’
, "Ha witor.Ba to
— Beagyazott "ParNameEN": "Displ . M D.':._,D.'. rol M T
'"ParNameFER": "\ubSl4h\uc2a4'udSOc\ubE80
"ParNamelUS5": "Displ Motor M
/ "ParType™: "FLOAT",
* Generator rmeasoniy”: -,
"VariableLimit" mll
pa e nE n

— Meni (PC szoftver) * o
— Modbus
— Egyéb Fieldbus (pl. EthernetlIP, Profibus)

cZed4i\uci8lc “Yucled\ub3cd (REM) ™,
"

"HelpKF 8\udl30\uc758 \uc2 W11
"HelpUS5": "The actual speed of the motor in
at a "Hidden": nnll,
ny
.

rpm",
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Matlab ( Simulink ) interface

o Adatstruktura definiciok
(Simulink bus) -

Uy

 Kezdeti érték szimulaciohoz =

€D,
labc

* Alapérték a végleges
szoftverhez T

e Avaltozok példanyainak i
automatikus generlalsa et
(DataStore). el
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HEAVY INDUSTRIES CO., LTD.

Excel interface

* Az adatbazis tartalmanak exportalasa Excel ( .xlsx )
fajlba illetve visszatoltése onnan

 Konnyen kezelhetd formatumot biztosit a manualis
szerkesztéshez

181 Motorparameter.MotorNamePlate.MotorMominalVolt: 180 500 440 W 5.1.2.0.0.0 110 1 FLOAT

182 Motorparameter.MotorNamePlate.MotorMNominalFreq 8 320 60 Hz 5.1.4.0.0.0 111 1 FLOAT
183 Motorparameter.MotorNamePlate.MotorMominalSpee 24 15200 1740 rpm 5.1.5.0.0.0 112 0 FLOAT
184 Motorparameter.MotorNamePlate.MotorMominalCurre 0,96 19,2 6,9 A 5.1.6.0.0.0 113 2 FLOAT
185 Motorparameter.MotorNamePlate.MotorMominal Pow: 0,3 1 0,8 5.1.7.0.0.0 120 3 FLOAT
186 Motorparameter.MotorMNamePlate.MotorMominalPow: 0.5 11 3,7 kw 5.1.2.0.0.0 116 1 FLOAT
187 Motorparameter.MotorNamePlate.MotorType i} 0 i} 5.1.1.0.0.0 650 ENUM
188 Motorparameter.ldentificationParameter.ldentificatiol 0 2 0 5.3.1.0.0.0 631 EMNUM
189 Motorparameter.ldentificationParameter.Magnetizing 0 1000 0 A 5.3.2.0.0.0 612 FLOAT
190 Motorparameter.ldentificationParameter.R1 0 1000 0 Chm 5.3.2.0.0.0 3174 FLOAT
191 Motorparameter.ldentificationParameter.R2 0 1000 0 Ohm 5.3.4.0.0.0 3175 FLOAT
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HEAVY INDUSTRIES CO., LTD.

Menu generator

* A PC szoftver feluletén megjelend menu struktura
— Ment leiré C fajlok generalasa
— MenUl hozzakotése a valtozékhoz
* A paraméterek alapértelmezett beallitasai
— Generalas az adatbazisbal
— Tobb varians tobb féle alapérték

¥ 0.Menu & Index D VariableText Value Min Default Max Unit
¥ F. Favorite Parameter
F.1. Wizards
F.2. Application Zele... D.2.1 1 Output F &1.70 320.00 0.00 320.00 H
F.3. Basic Parameters o HpUT Frequency i i ’ ’ :
F.4. Multi-Purpose ... D22 25 Frequency Reference 60.00 -320.00 0.00 320.00 Hz
F.5. Local/Remote A..
F.E. Multi-5tep-Spee... D.2.3. 2 Motor Speed 1849.50 -19200.00 0.00 19200.00 rpm
F.7. Motor Potentio...
F.8. PID Control Ap... D.2.4 3 Motor Current 5.03 0.00 0.00 5.20 A
F.8. Multi-Pump Ap... )
F.10. Fire-Mode App.. D.2.5 4 Motor Torque 361 -300.00 0.00 300.00 %
¥ D.Display D26 5 Motor Shaft Power 7.59 30000 000 300.00 %
D1, Multi-Monitor ...
D.27. & Motor Voltage 438.54 0.00 0.00 700.00 W
D.3. Maintenance a...
D.4. PID D.2.8. 7 DC Link Voltage 596.58 0.00 0.00 1200.00 v
D.5. Analog Input a... . B
D.2. Fieldbus D.2.9. B Unit Temperature 35.34 -15.00 0.00 90.00 C
D.9. Timer D.2.10. 9 Matar Temperature 3.38 0.00 0.00 110.00 %
D0.10. Motor Control
D.11. Multi-Fump D.2.11. 18 Torque Reference 0.00 -300.00 0.00 300.00 %
~ A Advanced
A1, Control Place D212 3022 Rotation Direction Clockwise NjA Standstill NjA
A2 Frequency Refe... D.2.13. 43 Inverter Status Word 12358 0 0 0
L
A3. Startand Stop D214, 78 Ready Status 137 0 0 o
A4 R
2mp D.2.15. 89 Application Status Word1 515 0 0 o
A5 Control Mode, ...
n216 on Annliration Statis Word? n n n n
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Modbus generator

* Cfajlok generalasa a beagyazott réeteg Modbus
modulja szamara

— Valtozok és cimek 0sszerendelését biztositd tablak
— Decimalis pontok kezelése

 Mas Fieldbus protokollok tamogatasa a jovében
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K&szonjuk a figyelmet!

Kérdések?



