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Akkumulator menedzsment rendszer —
Modellezési megkdzelitések

» Fehérdoboz modellek

* Fizikai folyamatok részletes modellezése
* Bonyolult, magas szamitasi igény

» Szlrkedoboz modellek

e Parametrikus és nemparametrikus megoldasok
* Szamos elbnye van

» Feketedoboz

e Fizikai rendszert leird ismeretek nélkiil is alkalmazhato
* Rugalmatlan lehet




Villamos jarm{ energiatarold sziirke doboz
modellezése
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A Li-ion akkumulator helyettesité aramkodri modell-
paraméterek direkt becslésének korlatai

o Modell strukturajardl a priori ismeretekkel kell rendelkezniink
o Adattablak hasznalata

o A gyakorlatban elterjedt Pulse Power Current (PPC) tesztek vizsgaldjeleinek savszélessége jéval
alacsonyabb egy menetciklusbdl szarmazé terheld jelénél

o Nemparaméteres becslési eljarasok: rendszerben fellépd zaj
o Legkisebb-négyzet mddszerek: kezdeti feltételek
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EEC topoldgia és jellemzd alkalmazasi terilet
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Automatikus paraméterbecslés

SOC%  T=5°C  20°C 40°c SOC% T=5°C  20°C 40°C

0 3.4966 3.5057 3.5148 0 0.0109 0.0029 0.0013

0.1 3.5519  3.566  3.5653 0.1  0.0069 0.0024 0.0012 ? rm—

0.25  3.6183 3.6337 3.6402 0.25  0.0047 0.0026 0.0013 = S
0.5 37066 3.7127 3.7213 0.5 00034 00016 0.001 L —

0.75 39131 3.9259 3.9376 075  0.0033 0.0023 0.0014 - B

0.9 4.0748  4.0777 4.0821 0.9 0.0033 0.0018 0.0011 | - J L aaA— N

1 41923 4.1928  4.193 1 0.0028 0.0017 0.0011 A T o

SR + T

SOC% T=5°C  20°C  40°C | wesems| ()

0 0.0117 0.0085  0.009 soC%  T=5°C  20°C 40°C (*) o

0.1 0011 00085  0.009 0 L1 OM T2/ 050 L

0.25 00114 0.0087 0.0092 0.1 46257 18872 32995 o —

0.5 00107 0.0082 0.0088 0.25 23306 40764 47535

0.75  0.0107 0.0083 0.0091 0.5 10736 18721 26325

0.9 00113 0.0085 0.0089 0.75 18036 33630 48274

1 0.0116 0.0085  0.0089 0.9 12251 18360 26839

1 9022.9 23394 30606
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EEC topoldgia és szamitasi igény
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SOC becslés mddszerei

Eljaras Elony Hatrany
elektrokémiai , in situ implementacid tul
. pontossag
alapu bonyolult
kezdeti toltottségi szinttdl
"Coullomb count" egyszerl implemetacio figg; dinamikus terhelés

mellett nem alkalmazhatoé

Uresjarasi . o : A (i
e 2 ., hincs sziikség algoritmusra hosszu pihenési id6tt
fesziltség alapjan
Kiterjesztett Pontos, zajokkal szemben magas szamitasi igény,
Kalman-sz(ird robusztus bonyolult

Pontos,renszer- és
modellpontatlansagokat jol nemlinearis, bonyolult
kezeli

Csuszd-mod
megfigyel6




El6rejelzés — IT2 fuzzy rendszer alapu adaptiv
modell alapjan
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El6rejelzés — IT2 fuzzy rendszer alapu adaptiv
modell alapjan

Pontos sebességprofil elérejelzés alapjan
hatékony, on-line energiamenedzsment

Intervallum-2 tipusu fuzzy approximacio
hatékony predikcids feladatok esetében

Adaptivitas bevezetésével jelentds né az
elérejelzés pontossaga:

61 62
MAE 0.9034 | 0.0927 . ) ) , ,
MSE 1.0908 | 0.0122 0 0.5 1 15 2 25
RMSE 1.0444 | 0.1107 Time (s™) x10°
Abs max error | 3.997 | 2.0601




K6szonom a figyelmet!
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