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Globális szinten a villamosenergia 28%-át fogyasztják villamos motorok 
 

• Sok motor túlméretezett; 
 

• Akkor is maximális fordulatszámmal üzemel, ha nem lenne 
szükséges. 
 

A motor működése során elfogyasztott energia ~100-szor többe 
kerül, mint maga a motor. 

Teljesítményelektronika és szabályozás Villamos gép 
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MOTOR MODELLEZÉS HAJTÁSBAN 
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330V, 50 Hz,  
74 kW AM hajtás 
• Motor modell 
• IGBT inverter 
• Mezőorientált szabályozás 
• Redukált mechanikai rendszer 

Aszinkron motoros hajtás 
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Állandó mágneses szinkron motoros hajtás 
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~ 170m2 kerül kialakításra az oktatólabor  
 

Géptípusok: 
• Kalickás forgórészű aszinkron motor 
• Aszinkron szervomotor 
• Tekercselt forgórészű aszinkron motor 
• Kiálló pólusú szinkron motor 
• Hengeres forgórészű szinkron motor 
• Állandó mágneses szinkron gép 
• Szinkron reluktancia motor 
• Külső gerjesztésű egyenáramú motor 
• Állandó mágneses egyenáramú gép 
• Egyenáramú állandó mágneses szervomotor  
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• Kompakt kialakítás, kis helyigény 
• Villamos betápláláson kívül nem igényel mást a működéshez 
• Fékgép energiájának visszatáplálása 
• Könnyű kezelhetőség HMI-n keresztül 
• Rezgécsillapított rögzítés a mérőasztalhoz 

• Fékgép függőlegesen mozgatható 
• Duplacsuklós lemezes tengelykapcsoló 
• Forgó nyomatékmérő tárcsa 
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Köszönöm a figyelmet! 


