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VILLAMOS HAJTASOK

/Globélis szinten a villamosenergia 28%-at fogyasztjak villamos motorok\
e Sok motor tulméretezett;

e Akkor is maximalis fordulatszammal Uzemel, ha nem lenne
szukséges.

A motor miikodése soran elfogyasztott energia ~100-szor tobbe
\ kerul, mint maga a motor. /
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MOTOR MODELLEZES HAJTASBAN
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PELDA 1.

[ Aszinkron motoros hajtas }
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PELDA 1. - ARAM
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PELDA 1. - ARAM
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PELDA 1. - NYOMATEK
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PELDA 2.

[ Allandé méagneses szinkron motoros hajtas }
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PELDA 2. - EREDMENYEK
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VILLAMOS HAJTASOK LABORATORIU M
~ 170m? keriil kialakitdsra az oktatélabor

Geptlpusok
Kalickas forgdrészii aszinkron motor
* Aszinkron szervomotor
» Tekercselt forgdrészili aszinkron motor
« Kiallé pélusu szinkron motor
* Hengeres forgoérészii szinkron motor
- Allandé magneses szinkron gép
* Szinkron reluktancia metor
» Kiilsé gerjesztésili.egyenaramu motor
- ' Allandé magneses egyendramii gép
» Egyenaramu allandé magneses szervomotor
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VILLAMOS HAJTASOK

» Kompakt kialakitas, kis helyigény

 Villamos betaplalason kiviil nem igényel mast a miikodéshez

» Fékgép energiajanak visszataplalasa S

- Konnyti kezelhetdség HMI-n keresztiil

» Rezgécsillapitott rogzités a mérbasztalhoz
Fékgép fuggélegesen mozgathaté

) A garazsipar szolgalataban
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) A garazsipar szolgalataban
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